中国科学院香港创新研究院人工智能与机器人创新中心
职位招聘

	职位序列
	招聘职位名称
	研究/技术/专业方向

	研究序列
	1. 助理研究员、博士后
	医学影像智能分析

	
	2. 助理研究员、博士后
	多模态医学大模型

	
	3. 助理研究员、博士后
	具身智能手术机器人（控制）

	
	4. 助理研究员、博士后
	具身智能手术机器人（感知）

	
	5. 助理研究员、博士后
	实时手术数字仿真

	
	6. 助理研究员、博士后
	手术过程时空理解

	
	7. 博士后
	前沿视频分析算法研究方向

	
	8. 博士后
	脑电大模型预训练

	工程师序列
	9. 机械工程师
	手术机器人、柔性医疗器械

	
	10. 系统工程师
	手术机器人/超声机器人

	
	11. 图像算法工程师
	内镜、超声、CT影像处理

	
	12. 语音算法工程师
	不限

	
	13. 视频分析智能剪辑算法工程师
	不限

	
	14. 物理仿真算法工程师
	不限

	
	15. 软件开发工程师
	数字几何处理技术/图形渲染技术

	
	16. 控制算法工程师
	医疗器械

	
	17. 结构工程师
	机器人/机械臂

	
	18. 机械设计工程师
	微创手术器械

	
	19. ISP Tuning工程师
	内窥镜图像

	
	20. 柔性导管工艺工程师
	不限

	实习生序列
	21. 实习生
	手术室场景理解

	
	22. 实习生
	脑电大模型预训练

	
	23. 实习生
	多模态大模型







1. 助理研究员、博士后-医学影像智能分析
岗位职责：
· 研发基于超声/CT/MRI的智能影像分析算法，重点突破超声影像的切面识别与定位、实时病灶检测、分割与尺寸测量，以及超声影像三维重建技术。
· 构建大规模多中心、多模态医学影像数据库，开发面向落地场景的轻量化部署模型。
· 协助科研项目申请工作。
· 协助研究成果的落地转化工作。
· 发表高水平研究论文（如CVPR、MICCAI，TPAMI、TMI、MedIA 等），申请国家发明专利。
任职要求：
· 博士学位，申请助理研究员原则上博士毕业后需两年以上工作经验，能力突出者可酌情破格录用
· 医学影像处理、计算机视觉、生物医学工程等相关专业。
· 精通超声影像物理特性及临床工作流，具有超声影像AI项目经验者优先。
· 熟练掌握C/C++、PyTorch/TensorFlow框架。
· 具备较强的科研能力，有顶级会议或期刊论文发表经历。
· 有医疗场景研究经验者优先。

2. 助理研究员、博士后-多模态医学大模型
岗位职责：
· 研发融合医学文本（电子病历）、影像、时序生理信号等多模态医学数据的预训练框架。
· 探索基于医学知识图谱的跨模态对齐技术，开发面向多模态、可信、可解释的复杂医学推理诊断技术。
· 协助科研项目申请工作。
· 协助研究成果的落地转化工作。
· 发表高水平研究论文（如CVPR、ICCV、NeurIPS、ICLR、TPAMI、TMI、MedIA 等），申请国家发明专利。
任职要求：
· 博士学位，申请助理研究员原则上博士毕业后需两年以上工作经验，能力突出者可酌情破格录用
· 人工智能、自然语言处理、临床医学信息学等相关方向。
· 熟悉多模态大模型（如 CLIP、BLIP、LLaVA、InternVL、QwenVL、DeepSeek-R1 等）的开发与应用。
· 熟练掌握C/C++、PyTorch/TensorFlow框架。
· 具备较强的科研能力，有顶级会议或期刊论文发表经历。
· 有医疗场景研究经验者优先。

3. 助理研究员、博士后-具身智能手术机器人（控制）
岗位职责：
· 开展具身智能手术机器人控制领域的前沿技术研究，包括机器人运动规划与控制算法、多模态感知与融合技术、基于强化学习/深度学习的智能决策方法等，以提升手术机器人的智能化水平和操作精度。
· 深入理解临床需求，将先进的控制技术转化为切实可行的医疗解决方案，推动手术机器人技术的临床应用。
· 协助科研项目申请工作。
· 协助研究成果的落地转化工作。
· 发表高水平研究论文，申请国家发明专利。
任职要求：
· 博士学位，申请助理研究员原则上博士毕业后需两年以上工作经验，能力突出者可酌情破格录用
· 控制科学与工程、计算机科学与技术、机械工程、生物医学工程、人工智能等相关专业。
· 熟悉机器学习、深度学习等人工智能技术，在强化学习、多模态融合等方面有深入研究和实践经验，能够将其应用于手术机器人控制领域。
· 具备扎实的编程能力，熟练掌握 C++、Python 等编程语言，机器人操作系统开发环境。
· 具备较强的科研能力，有顶级会议或期刊论文发表经历。
· 有医疗场景研究经验者优先。

4. 助理研究员、博士后-具身智能手术机器人（感知）
岗位职责：
· 开展前沿感知技术研究，涵盖但不限于多模态传感器融合算法（如视觉、触觉、力觉、超声等）、基于深度学习的医学图像分析与理解、手术场景实时感知与建模等，以提升手术机器人对手术部位、器械及周围组织的精准感知能力。
· 深度参与从感知系统的方案设计、硬件选型、软件算法开发，到系统集成与调试优化，确保感知系统在手术环境中的可靠性与稳定性，满足临床的需求。
· 协助科研项目申请工作。
· 协助研究成果的落地转化工作。
· 发表高水平研究论文，申请国家发明专利。
任职要求：
· 博士学位，申请助理研究员原则上博士毕业后需两年以上工作经验，能力突出者可酌情破格录用
· 计算机科学与技术、电子信息工程、生物医学工程、模式识别与智能系统、人工智能等相关专业。
· 精通多模态感知技术，熟悉常见的传感器（如相机、力传感器、超声传感器等）原理与应用，具备多模态数据融合算法开发与实践经验。
· 具备扎实的编程能力，熟练掌握 C++、Python 等编程语言，能够高效实现感知算法与系统集成
· 具备较强的科研能力，有顶级会议或期刊论文发表经历。
· 有医疗场景研究经验者优先。


5. 助理研究员、博士后-实时手术数字仿真
岗位职责：
· 开展前沿性的实时手术数字仿真技术研究，包括软组织力学建模与仿真算法优化，在医疗场景中运用数字孪生技术实现器官、组织等的精准模拟与动态监测。
· 基于多模态数据的手术场景实时重建与融合技术，提升仿真环境的真实感与准确性。
· 协助科研项目申请工作。
· 协助研究成果的落地转化工作。
· 发表高水平研究论文，申请国家发明专利。
任职要求：
· 博士学位，申请助理研究员原则上博士毕业后需两年以上工作经验，能力突出者可酌情破格录用
· 计算机、图形学、力学、生物医学工程、虚拟现实技术、人工智能等相关专业。
· 熟悉常见的图形渲染算法与技术，具备构建复杂三维场景的能力。深入掌握力学建模理论，在有限元分析、多体动力学等方面有丰富实践经验，能够建立准确的生物组织力学模型。
· 熟悉相关框架（如 TensorFlow、PyTorch），能够将其应用于手术仿真数据处理与分析。
· 具备较强的科研能力，有顶级会议或期刊论文发表经历。
· 有医疗场景研究经验者优先。

6. 助理研究员、博士后-手术过程时空理解
岗位职责：
· 研究基于手术室多视角数据的场景图（Scene Graph）生成算法，包括目标检测、关系推理和语义建模；
· 探索多模态数据（视觉、语言、深度等）的融合技术，提升场景图生成的精度与鲁棒性；
· 研究多视几何方法，为场景图生成提供精准的空间信息支持；
· 将场景图应用于手术室中的医生行为理解、手术流程分析、手术视频摘要、以及手术安全协议识别；
· 发表高水平研究论文（如 CVPR、ICCV、NeurIPS、ICLR、TPAMI、TMI、MedIA 等），推动领域技术前沿；
· 参与科研项目申请，并将研究成果转化为实际应用。
任职要求：
· 博士学位，申请助理研究员原则上博士毕业后需两年以上工作经验，能力突出者可酌情破格录用
· 计算机视觉、人工智能、多模态学习或相关领域；
· 熟悉场景图生成相关技术（如目标检测、关系推理、语义建模），在该领域有深入研究；
· 熟悉多视几何（如 SfM、MVS、SLAM）相关技术，能够将其作为工具用于场景图生成；
· 具备较强的科研能力，有顶级会议或期刊论文发表经历；
· 熟练掌握人工智能算法开发主流框架（如 PyTorch、Huggingface Transformers，LLaMA Factory）及相关工具，具备优秀的编程能力（Python、C++）；
· 有医疗场景研究经验者优先。

7. 博士后-前沿视频分析算法研究
岗位职责：
· 开展基于多模态大语言模型（如Video-LLaVA、Qwen-VL等）的手术视频分析、智能剪辑与自动摘要的前沿算法研究；
· 针对手术视频特点（长时程、精细操作），探索视频时序定位、事件检测、视频摘要和智能视频编辑的新方法；
· 以第一作者身份在CVPR、ICCV、ECCV、NeurIPS、MICCAI等国际顶级会议或期刊发表高水平论文，申请相关技术专利；
· 熟练运用 HuggingFace Transformers、TimeSformer、VideoMAE 等前沿视频分析框架，快速验证算法创新点；
· 与临床医学专家合作，推动跨学科技术研究成果转化并指导工程团队实现。
任职要求：
· 近期获得或即将获得计算机科学、人工智能或相关领域博士学位；
· 在视频分析、视频编辑、视频摘要等领域有高水平论文发表；
· 深入掌握 HuggingFace Transformers、TimeSformer、VideoMAE、SlowFast 等视频分析前沿模型；
· 精通PyTorch等深度学习框架；
· 热爱AI+医疗交叉研究，具备较强的独立科研能力和跨学科沟通能力。

8. 博士后-脑电大模型预训练
岗位职责：
· 主导脑电大模型的预训练技术路线：负责设计并实现适用于多模态、多中心脑电数据的自监督预训练算法（如掩码重建、对比学习等）。
· 构建大规模脑电预训练数据集：系统性地整合、清洗和标准化来自公开数据库及合作机构的脑电数据，构建一个高质量、大规模、可直接用于训练的基准数据集。
· 创新模型架构设计：研究并搭建融合了现代Transformer、状态空间模型等先进架构的时序基础模型，以有效捕捉脑电信号的长程依赖与动态特性。
· 负责模型的训练、优化与评估：领导模型的分布式训练过程，解决训练中的稳定性与扩展性问题，并建立科学的评估体系以验证模型在下游任务（如事件检测、病理分类、信号重建等）上的泛化能力。
· 撰写高水平学术论文：将研究成果总结成文，发表于顶级机器学习、神经科学或医学信息学期刊/会议。
任职要求：
· 学历背景：拥有或即将获得计算机科学、电子工程、生物医学工程、应用数学或相关领域的博士学位（博士后岗位）或硕士学位（研究助理岗位，需具备突出研究经验）。
· 深厚的时间序列分析经验：在深度学习时序模型（如Transformer, LSTM, TCN, S4等）方面有扎实的理论基础和实践经验，并有相关科研项目或论文佐证。
· 大模型技术专长：具备大型模型（尤其是预训练模型）的项目经验，深刻理解其架构、训练技巧（如分布式训练、混合精度）、优化方法及评估范式。
· 卓越的工程实现能力：精通Python及主流深度学习框架（如PyTorch），具备独立实现复杂模型并解决工程难题的能力。
· 强大的研究与问题解决能力：能够独立开展研究，具备优秀的分析能力和创新思维。

9. 机械工程师-手术机器人、柔性医疗器械
岗位职责： 
· 参与手术机器人的部件结构设计，根据产品需求完成医生控制台车、主手的设计、优化，以及零部件选型工作。
· 负责研发样机的试产跟进，对产品技术状态进行现场分析，并不断优化，保障产品的稳定、可靠。
· 协同电子电气工程师完成整体结构、电气、线束的集成，实现机电一体化。
· 负责标准件选型、零部件图纸绘制、外发加工与装配。
· 负责相关技术文件整理，BOM管理与专利的撰写。
任职要求：
· 机械相关专业优秀硕博毕业生，且具有扎实的机械/机电设计/传动理论基础。
· 熟悉熟练使用机械设计软件（如SolidWorks、AutoCAD）进行3D建模和2D制图。
· 具备2年及以上机器人本体或医疗器械相关开发经验，熟悉医疗机器人机械设计经验优先。
· 熟悉减速器、编码器、齿轮传动等传动件选型。
· 团队协作意识强，能吃苦耐劳，具有良好的交流沟通能力，具有强烈的责任心，自驱工作。

10. 系统工程师-手术机器人/超声机器人
岗位职责：
· 负责医疗机器人系统的整体架构设计、模块划分及软硬件集成，确保系统功能、性能及安全性满足医疗行业标准。
· 协调机械、电子、软件等跨学科团队，推动系统开发与优化，解决技术难题。
· 参与需求分析，制定系统规格书，并跟踪验证需求实现。
· 主导或参与机器人结构方案设计，导航定位、人机交互等核心功能开发。
· 制定系统测试方案，完成功能、性能、安全性和可靠性验证，确保符合医疗设备法规。
· 支持产品注册及临床实验，提供技术文档与数据分析。
任职要求：​​
· 机械工程、自动化、计算机科学、生物医学工程、电子工程等相关专业优秀硕博毕业生。
· 3年以上机器人系统开发经验，有医疗机器人或医疗器械研发背景者优先。
· 具备完整的医疗设备开发生命周期经验（从需求到量产）者优先。
· 优秀的跨团队沟通能力，逻辑清晰，注重细节。
· 对医疗行业有强烈责任感，能适应高标准的合规要求。

11. 图像算法工程师-内镜、超声、CT影像处理
岗位职责：
· 针对特定手术场景，研发与优化图像采集、处理和分析算法，助力精准手术导航。
· 负责多模态图像（如内窥镜图像、CT 影像等）配准与融合算法开发，提高病变部位辨识度。
· 与机器人硬件团队协作，适配图像算法以发挥硬件最佳性能，配合软件团队将算法集成至手术控制系统，保障系统稳定运行。
· 收集临床医生对手术图像功能的反馈，据此改进算法，参与手术机器人临床测试，确保图像算法符合医疗规范与手术需求。
· 跟踪图像算法前沿技术，探索新技术在手术机器人中的应用潜力，推动产品技术升级。
任职要求
· 计算机、自动化控制、电子信息、生物医学工程等相关优秀硕博毕业生。
· 具备扎实的数学基础，如线性代数、概率论、数值分析等。
· 熟练掌握python/c/c++等编程预研，良好的代码编写习惯。
· 熟悉 ITK、VTK、OpenCV、MITK 等图像处理库。
· 掌握图像预处理、增强、分割、配准、重建等算法原理与实现。
· 熟悉 CUDA/OpenCL 并行计算，能熟练使用 OPENGL 或 vulkan 进行图像渲染更佳。
· 有较强的学习能力、创新能力和问题解决能力，具备良好的沟通能力和团队协作精神。

12. 语音算法工程师
岗位职责：
· 负责语音识别、语音合成等算法的研发与落地；
· 优化语音交互全链条体验，自然度和流畅度等指标追平业界先进水平；
· 针对医疗场景，构建模型微调工具链，提升通用模型在垂直场景的适应性；
· 持续跟进前沿技术发展趋势，保持线上模型的先进性。
任职要求：
· 计算机、电子、自动化等优秀硕博毕业生，具备2年以上语音相关开发经验；
· 熟悉当前主流ASR、TTS等模型的应用和微调，如：Whisper、SenseVoice、CosyVoice等；
· 具备离线和流式语音交互服务开发能力，有相关项目落地经验；
· 熟练掌握Python、PyTorch、C++等编程语言和深度学习框架；
· 在相关国际会议或期刊上发表论文着优先，如：ICASSP、InterSpeech等；
· 具备良好的沟通能力和团队协作精神，能主动推动项目落地。

13. 视频分析智能剪辑算法工程师
岗位职责：
· 基于多模态大模型的视频分析、视频编辑和自动摘要算法的产品化落地，确保算法成果在实际产品中稳定运行；
· 运用 HuggingFace Transformers、TimeSformer、VideoMAE 等先进框架，主导模型训练、优化、量化与部署；
· 负责视频智能剪辑功能的实现，包括视频时序定位、精彩片段识别与自动剪辑、生成视频摘要与高光集锦；
· 持续优化线上视频剪辑算法的精度、实时性与稳定性，解决应用中的技术问题；
· 与产品团队、前端开发紧密协作，推动智能视频编辑产品功能高效落地。
任职要求：
· 计算机科学或相关领域优秀硕博毕业生，3年以上算法开发与产品落地经验；
· 丰富的视频分析算法落地经验（视频时序定位、视频编辑与摘要、动作识别等）；
· 熟练掌握 HuggingFace Transformers、TimeSformer、VideoMAE、SlowFast 等视频分析框架；
· 有实际的视频智能剪辑、摘要或自动化视频编辑项目经验；
· 优秀的跨部门沟通协调能力，良好的软件工程素养。

14. 物理仿真算法工程师
岗位职责：
· 负责设计、实施和测试软材料建模算法。
· 负责开发计算机图形算法。
· 提高现有软材料模型的计算效率。
· 起草技术文档，包括研究论文、专利和产品手册。
任职要求： 
· 计算机图形学、物理学、人工智能或相关领域的优秀硕博毕业生。
· 具有物理建模算法开发经验（优先考虑）。
· 熟练掌握 Python、C++ 和标准办公套件。
· CUDA 编程经验（优先考虑）。
· 具有较强的沟通、协调和团队合作能力。
· 积极主动的技术探索者，具有成果共享能力。

15.  软件开发工程师
工作职责：
· 医学图像数据的重建和前处理，包括但不限于医学图像重建、网格模型简化、光顺、修复以及体网格生成等；
· 医学图像数据的可视化，包括但不限于体数据渲染、面网格渲染、体网格渲染、动画生成等。
· 软件模块架构的设计和性能优化，包括但不限于渲染性能、内存占用、启动速度等。
· 保持知识的更新，探索前沿技术，为软件的发展提供技术支持。

任职要求：
· 计算机科学/工程相关专业，硕士及以上学历，应届生或往届生均可；
· 扎实的算法、数据结构、操作系统、软件工程基础知识；
· 热爱编程，熟悉C++语言，了解Python，具有良好的编程习惯；
· 至少熟悉如下领域之一：1）数字几何处理技术；2）图形渲染技术；
· 良好的数学素养和英文阅读功底；
· 良好的沟通表达能力和团队合作意识；
· 有较强的学习能力、分析及解决问题能力；
· 有较强的自驱力。

16. 控制算法工程师
岗位职责
· 负责柔性机器人运动控制算法开发与调试，包括正逆运动学、雅可比建模和运动学标定等； 
· 负责机械臂动力学算法开发与调试，包括动力学建模、动力学参数辨识等；
· 负责机器人力控算法开发与调试，包括阻抗控制、力反馈控制等；
· 参与医疗机器人控制系统的方案设计，参与控制系统硬件搭建与测试；
· 负责相关技术文件整理与专利的撰写。
任职要求：
· 硕士及以上学历，机器人、自动化、计算机、控制工程等相关专业；
· 两年以上工作经验，具备扎实的机器人学相关知识，具有完整的机器人运动控制研发经历；
· 熟练掌握一种或多种编程语言（如C/C++、QT），具有较强的实践能力；
· 熟悉多轴控制器、驱动器及伺服电机的使用及调试，熟悉EtherCAT等现场总线通讯模式；
· 工作积极认真，责任心强；团队协作意识强，具有良好的交流沟通能力、协调、解决问题能力；

17. 结构工程师
岗位职责：
· 负责持镜机器人和末端执行器的结构设计，以及必要的运动仿真工作； 
· 负责零部件的出图、检测、装配、单元验证、系统维护等工作；
· 与团队成员配合进行各项功能调试、方案整改、系统迭代等工作；
· 设计文档、工艺文件的编写、绘制与归档；
任职要求：
· 机械、精密仪、自动化器等专业本科以上学历；2-3年工作经验
· 熟练使用三维及二维设计软件，独立完成过设计任务；
· 熟悉常用的制造工艺和加工方法，有工作经验者优先；
· 了解医疗内窥镜的使用需求；
· 团队协作意识强，能吃苦耐劳，具有良好的交流沟通能力，具有责任心，自驱工作；
· 机械臂设计经验是必须
18. 机械设计工程师
岗位职责：
· 负责开发多种微创手术器械，包括各类夹钳、剪刀、电刀、吸引器等，具备快换功能；
· 负责微创手术器械的设计、制造、装配、调试；
· 与团队成员配合进行各项功能测试、方案整改、系统迭代等工作；
· 设计文档、工艺文件的编写、绘制与归档；
任职要求：
· 机械、精密仪器、自动化器等专业本科以上学历； 
· 熟练使用三维及二维设计软件，独立完成过设计任务；
· 熟悉微创手术器械的设计方法和加工工艺，有工作经验者优先；
· 团队协作意识强，能吃苦耐劳，具有良好的交流沟通能力，具有强烈的责任心，自驱工作。

19. ISP Tuning工程师（内窥镜图像）
岗位职责：
· 图像质量优化：调试图像处理算法参数（如白平衡、自动曝光、降噪、锐化、色彩校正等），确保输出图像清晰、色彩准确、细节丰富。解决图像问题（如噪点、伪影、过曝/欠曝、色偏等），优化动态范围和低光性能。
· 硬件适配与调试：配合摄像头模组（Sensor、镜头、ISP芯片）进行参数校准，确保硬件与算法协同工作。
· 调试不同传感器（如豪威）的特性，适配多厂商硬件平台，有医疗行业ISP调试经验这优先。
· 场景化调优：针对不同场景（运动、HDR）定制优化方案。测试并优化复杂光照条件（配合不同光照强度）下的成像效果。
· 算法验证与主客观评价：设计测试用例，通过实验室工具（如Imatest、IQ-Analyzer）和实拍验证图像质量。主客观评价图像质量，撰写评价报告。

任职要求：
· 本科学历及以上学历，在图像处理优化领域有3年以上工作经验；
· 深入理解ISP Tuning流程，熟悉ISP Pipeline，具备丰富的Camera产品相关经验；
· 熟悉ISP各算法模块的基本原理，精通图像Shading/CCM/AE/AWB/Gamma/Sharpen/2D去噪/3D去噪/坏点校正/畸变校正色差校正等的IQ tuning；
· 具有海思、瑞芯微等主流平台的ISP调试经验优先考虑;
· 精通图像质量评估与分析，对图像设备有一定了解，熟悉图像客观指标的分析方法与计算原理，具备室外主观场景的选择能力，对图像的好坏有专业的认知能力；
· 了解图像色彩理论并掌握图像质量评价方法和评测工具（如Imatest、Dxo）
· 较强的沟通与协作能力。

20. 柔性导管工艺工程师
工作职责:
· 负责医疗设备产品的结构设计、原型制作漩组装和测试。
· 负责为产品设计辅助工装夹具。
· 优化现有产品设计，以提升产品性能。
· 撰写各类文档，如专利和产品手册。
· 有光纤测试经验者优先。

岗位要求:
· 机械工程、车辆工程、航空航天工程、光学工程或相关专业专上（本科）学历。
· 有医疗设备设计经验者优先考虑。
· 熟悉多芯光纤传感原理，熟悉编织结构工艺优先。
· 熟练使用设计软件(SolidWorks)及常用办公软件。
· 具备良好的沟通协调能力及较强的团队合作精神。

21. 实习生-手术室场景理解实习生
岗位职责：
· 复现手术场景图相关领域的SOTA方法 
· 调研并实现手术场景图生成领域的主流和最新算法；
· 对比分析不同方法的性能，整理实验结果、撰写技术报告。
· 探索基于场景图的手术流程识别与预测 
· 初步实践将场景图方法应用于手术流程识别、手术流程预测，以及手术不良事件识别等任务；
· 协助团队设计实验，分析结果并提出改进建议。
任职要求：
· 硕士或博士在读，人工智能、计算机、通信、自动化、数学等相关专业；
· 具备计算机视觉或深度学习基础，熟悉主流AI开发框架（如 PyTorch、Huggingface Transformers 等）；
· 有良好的编程能力，熟练掌握 Python；
· 对多模态学习、场景图建模或医疗AI有兴趣者优先；
· 具备良好的学习能力、沟通能力与团队协作精神；
· 每周能保证至少3天实习时间，实习期不少于3个月。

22. 实习生-脑电大模型预训练
岗位职责：
· 收集公开的脑电数据
· 对数据进行预处理
· 协助搭建一个脑电大模型的预训练框架
任职要求：
· 硕士或博士在读，人工智能、计算机、通信、自动化、数学等相关专业；
· 具有时序推理、时间序列分析等研究经验
· 具有大模型相关的研究经验

23. 实习生-多模态大模型
岗位职责：
· 负责开发多模态大模型 (Foundation Models)，涉及视频和文本等模态；
· 结合医疗手术场景，研发多种手术任务整合和下游任务迁移的技术方案；
· 负责相关项目方案的实施部署、代码审核及验收。

任职要求：
· 硕士或博士在读，人工智能、计算机、通信、自动化、数学等相关专业；
· 具有较好的自然语言处理或多模态学习的基础，熟悉Hugging Face、LLaMA、BLIP、LoRA等基础模型项目者优先；
· 具有较强的编程能力和素养，熟悉算法设计。熟悉Python、C++中至少一种编程语言，熟悉Linux环境开发；
· 熟悉PyTorch等主流深度学习框架。熟悉相关模型部署工具(tensorRT、Trition等)者优先。


申请方式：
请将个人简历及相关支撑材料发送至邮箱hr02@cair-cas.org.hk，邮件标题:“方向+职位+个人姓名”，我们会尽快评估应聘材料。



