岗位一：研发工程师 – 工程/算法（26届校招）
职位描述
自动驾驶是一个庞大而复杂的系统工程，涉及了很多技术。在小马智行的研发团队，无论你有怎样的技术背景和兴趣，你都可以找到相应的方向，充分发挥你的才能去解决一个又一个技术难题。
· 工程方面
- 如果你对于稳定可靠的系统设计感兴趣，你可以参与到小马智行完全自主研发的车载自动驾驶系统研发；
- 如果你对于高性能分布式技术感兴趣，你可以参与到小马智行针对自动驾驶独特需求的分布式基础架构研发；
- 如果你对于艰深晦涩的编译原理和操作系统感兴趣，你有充分的空间用各种知识技术将系统性能压榨到极致；
- 如果你对于大数据处理与分析感兴趣，小马智行路测车队每天收集的海量数据等你来处理与分析；
- 如果你对于把玩各类硬件传感器感兴趣，你可以参与到无人车上各类传感器的选型与集成开发；
- 如果你对于炫酷的前端可视化和图形学黑科技感兴趣，你可以参与到有丰富场景的3D无人车仿真系统的研发；
- 如果你对于设计用户友好的界面、应用感兴趣，你可以参与充分优化乘客体验的人机界面的研发。
· 算法方面
- 如果你对于精准识别无人车周围的环境状态感兴趣，你可以参与到环境感知的算法研发；
- 如果你对于精确制定并完成无人车的行驶轨迹感兴趣，你可以参与到路径规划与控制的算法研发；
- 如果你对于精细刻画无人车行驶区域内的环境及精确定位感兴趣，你可以参与到高精地图与定位的算法研发；
- 如果你对于综合各类传感器数据并得到精确结果感兴趣，你可以参与到传感器融合的算法研发；
- 如果你热衷于探索前沿的深度学习技术、对于打造端到端大模型解决方案感兴趣，你可以参与到AI团队的算法研发；
- 除以上外，无人车的各个模块都有无数有趣的算法难题等待你的解决。

职位要求
- 计算机或相关专业本科及以上学历；
- 扎实的计算机理论基础；
- 优秀的算法和数据结构能力；
- 熟练掌握至少一门主流开发语言，能编写高效且易读的代码；
- 强烈的责任心和工作积极性。

若能满足如下条件的其中一个，会适当加分：
- NOI、ACM获奖经历或其他能证明学习能力的亮眼成果；
- 在相关领域如计算机视觉、机器学习、操作系统、机器人等领域发表高质量论文；
- 有参与大型开源项目的经验。

工作地点
广州、北京、上海

岗位二：感知算法实习生
职位描述
1. 开发和优化基于Camera/Lidar/Fusion的感知算法，包括但不限于检测、分割、目标跟踪和三维重建等方向。
2. 设计和实现高效、可靠的算法，在各种天气和路况条件下实现准确的感知。

职位要求
1. 计算机或相关专业本科以上学历；
2. 熟练掌握深度学习及计算机视觉相关的基本算法；
3. 熟悉基于CNN的图像检测、跟踪、识别等算法流程；
4. 优秀的编程能力，熟悉C/C++或Python；
5. 有较强的独立解决问题能力，学习能力及沟通能力；

若能满足如下条件的其中一个，会适当加分：
1. 有较强的研究能力优先，如发表过第一作者CCF A类会议或期刊等论文；
2. 熟悉某种深度学习框架，如Pytorch等，对深度学习有深入的了解；
3. 熟悉并行计算或cuda编程，或图像处理方面经验的优先；
4. 在自动驾驶行业有实习经验；
5. 能实习6个月及以上。

工作地点
广州、北京

岗位三：硬件测试实习生
职位描述
1.负责智驾域控和传感器产品的硬件测试工作，包括产品规格理解，测试需求分析和可测试性分析，测试方案设计，测试方法的研究，测试框架及测试环境搭建，测试用例设计，测试报告编写。
2.负责智驾域控和传感器等硬件产品的交样和验收测试。
3.负责智驾域控和传感器的硬件单板测试，了解SPI、I2C、CAN、Ethernet、LVDS等总线和标准。
4.了解传感器(摄像头、毫米波雷达、激光雷达、超声波雷达、导航位置单元)和网络交换机等产品的工作原理。
5.对于智驾域控的常见或典型问题进行系统归纳、总结，追踪，并最终解决和形成文档输出。

职位要求
1.汽车类、电子类、通信类等相关专业，具有汽车电子相关领域的硬件测试实习经验优先。
2.熟悉智驾域控和传感器的功能、性能、电气性能、EMC试验、可靠性的检测标准及方法。
3.熟练使用电子测量仪器仪表及相关测试工具(如CANOE工具, 串口调试工具, 管理型交换机)、测试治具。
4.熟悉相关标准规范，如ISO26262, ISO16949。
5.具有较强的学习能力、沟通能力、责任感和优秀的团队合作意识。
6.熟悉C/C++或者Python语言，能够阅读代码分析问题。
7.掌握C/C++编程语言和cmake、gdb等编译调试工具者优先。

工作地点
深圳
