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深圳市人工智能与机器人研究院（简称AIRS）是深圳市政府、香港中文大学（深圳），联合多个世界顶级研究机构建立的十大基础研究机构之一。2019年成立至今，作为 AI 在机器人领域的权威研究机构，AIRS 对国家战略、行业发展、技术演进以及人才教育与培养等方面均有着深入的认识与理解。

AIRS重点聚焦在多尺度腔道内介入手术机器人、异构多机器人敏捷协作系统、人工智能驱动智慧低碳等研究领域，已在《Nature》、《Nature Communications》、《Advanced Science》等顶级期刊和国际顶级会议上发表高水平论文1100多篇。截至2024年，AIRS 助力香港中文大学（深圳）在CSRankings的综合排名中（全球计算机科学机构-机器人方向 ），长期位列中国第一、亚洲第四。

AIRS院长徐扬生院士是香港中文大学（深圳）创校校长、中国工程院院士、美国工程院院士、IEEE Fellow、全球知名的人工智能和机器人专家。徐扬生院士长期从事机器人与智能控制系统研究，在空间机器人的设计、控制及动力学研究，以及无重力地面试验设施的研制等方面为国家作出了重要贡献。 

SLAM（实习生） 数量 若干
岗位职责：
1、配合同事将最新的研究成果部署在机器上，并协助多机联调测试；
2、负责机器人算法集成和性能优化，及相关文档编写；
3、负责机器人控制系统实时环境部署，工程应用软件模块开发与调试工作
4、留意机器人领域的发展状况，及时提出与发现新的应用技术

任职资格：
1、计算机、机械、电气、人工智能、自动控制等相关专业，硕士及以上学历
2、熟练掌握Ubuntu系统，熟练掌握ROS、3DGS，并能熟练使用C++和python； 
3、英语能力强，思维逻辑清晰，具有认真负责、细心的个性，团队意识强，较好的协调能力和执行力；
4、有机械臂，人形机器人经验的候选人优先考虑。

机械臂控制实习生 数量 若干
岗位职责：
1.	负责机械臂运动控制算法的开发、数据采集、模型训练、性能评估和调优； 
2.	配合同事将最新的研究成果部署在机器上，并协助多机联调测试；
3.	负责机器人算法集成和性能优化，及相关文档编写；
4.	负责机器人控制系统实时环境部署，工程应用软件模块开发与调试工作
5.	留意机器人领域的发展状况，及时提出与发现新的应用技术
任职资格：
1.	计算机、机械、电气、人工智能、自动控制等相关专业，硕士及以上学历；
2.	机械臂控制，机械臂抓取，多机协同操作、视觉抓取，手眼协调，视觉伺服经验；
3.	熟悉ros，ros2系统，有VLA相关经验优先考虑；
4.	有论文，竞赛背景的优先考虑。

灵巧手方向实习生 数量 若干
岗位职责：
协助开展灵巧手相关算法、控制或系统开发工作；
参与机器人抓取、操作、感知等方向的实验与测试；
协助整理实验数据、撰写技术文档及项目材料；
配合团队完成相关科研及工程任务。

任职资格：
硕士及以上学历在读，机器人、自动化、机械工程、计算机、人工智能等相关专业；
对具身智能、机器人控制或灵巧手方向有兴趣；
具备一定编程基础，熟悉Python/C++优先；
具备良好的学习能力、沟通能力和团队协作能力；

光电子工程实习生 数量 若干
岗位职责：
1. 负责空间光电系统搭建、理论探索、及测试验证。 
2、进行光电集成系统的设计、仿真、分析及验证。 
3、探索掌握纳米光子学、硅光子学、光纤光学等专业领域。
任职资格：
1、全日制双一流高校或国外学历QS世界大学排名前300高校全日制相关学科硕士，包括但不限于纳米光子学、光纤光学、激光雷达、光通信等研究方向，近5年内在光子学与光通信领域发表过高水平论文者优先。
2、熟悉无线光通信领域，参与过无线光通信、空间光通信、激光雷达等相关项目；熟悉并具备激光雷达、光学工程、光通信、光学相控阵、自动控制等技术者优先。 
3、熟悉光电系统设计、仿真、制造及测量，有COMSOL Multiphysics, FDTD solution或Synopsis Rsoft、Zemax等仿真经验者优先；有纳米波导、集成光子器件、光纤光学系统测试经验者优先。 
4、具有较强的沟通表达能力和团队合作意识，英文能力强。

具身智能导航规划实习生 数量 若干
岗位职责：
1.	设计并实现面向非结构化环境的机器人导航与任务规划系统，结合视觉语言模型（VLM）提升机器人在非结构化环境中的零样本/小样本语义理解与目标定位能力；
2.	研发分层式规划器：融合点云、单目视觉语义地图与拓扑图，实现长期目标导航与局部运动控制的联合优化；
3.	构建多模态感知融合模块，整合 RGB 图像（含图像复原预处理）、定位信号与 IMU 数据，实现鲁棒的三维建图与定位（SLAM）；
4.	在仿真环境（Mujoco、Gazebo、Isaac Sim等）及真实机器人平台上部署、调试与评估规划与建图算法，完成 Sim2Real 迁移验证；
5.	跟踪前沿方向，包括：视觉 SLAM、多模态融合定位、基于扩散策略的运动生成、轻量化 VLM 在低带宽通信场景下的适配；
6.	与图像复原、感知硬件、控制团队紧密协作，推动算法从仿真到水下真机的高效落地。
任职资格：
必备条件
1.	计算机、机器人、自动化、人工智能等相关专业硕士及以上学历；
2.	扎实的机器人学基础：熟悉运动规划（A*、RRT、MPC）、路径优化、避障及地图表示，有非结构化环境适配经验者优先；
3.	熟悉 SLAM 理论与工程实现（如 ORB-SLAM3、LVI-SAM 或同类框架），了解点云处理或定位方法；
4.	熟练使用 Python/C++，掌握至少一种机器人框架（ROS/ROS2），有真机部署或传感器集成经验；
5.	对 LLM / VLM 有实践理解，能结合 prompt 工程或链式推理完成真实场景语义解析与任务规划，了解模型轻量化与推理效率优化；
6.	具备独立调试复杂系统的能力，能在信号干扰强、能见度低的真实环境中定位并解决问题。
加分项
1.	在顶会/期刊（ICRA、IROS、CoRL、RSS、CVPR、ICLR）发表过机器人、视觉 SLAM 或具身智能相关论文；
2.	有机器人实际操控或传感器标定经验；
3.	熟悉图像复原（去散射、去色偏、湍流去除）并能将复原结果对接下游 SLAM 或目标检测模块；
4.	有多模态融合或多传感器时间同步标定经验；
5.	熟悉模型预测控制（MPC）或基于场景图的长序列任务规划。

嵌入式硬件实习生 数量 若干
岗位职责：
1. 负责产品硬件方案设计，重点完成电路的设计、开发与验证工作；
2. 熟练运用仿真工具开展模拟电路仿真分析，完成电路参数优化、噪声分析、稳定性验证等工作；
3. 绘制硬件原理图与PCB版图，主导硬件元器件选型、BOM编制与物料认证，确保EMC/EMI性能满足产品要求；
4. 负责硬件样机的调试、测试与问题排查，解决模拟电路相关的技术难题；
5. 激光测距仪的电路仿真与设计、模拟数字混合电路PCB设计与调试，包括激光驱动器、探测器放大电路、AD/DA、数字信号处理算法（DSP）、FPGA编码等；
6. 完成激光测距系统集成、联调、问题分析等；
7. 探索掌握光纤光学、光纤传感等专业领域；
8. 编写硬件设计文档、测试报告、仿真报告等技术文件，配合软件、结构等团队完成产品联调与量产导入。
任职资格：
1. 电子、通信、自动化、微电子等相关专业本科及以上学历；
2. 精通模拟电路与高速数字电路设计，熟练掌握运放、电源、滤波、ADC/DAC等模拟电路模块的设计与调试，具备扎实的模拟电路理论基础；
3. 熟练使用电路仿真工具，如Multisim、LTspice、PSpice、Saber、ADS等至少两种，能独立完成模拟电路仿真建模与结果分析；
4. 熟悉常用硬件设计软件，如Altium Designer、Cadence、PADS等，具备独立完成原理图设计与PCB layout的能力；
5. 掌握硬件测试方法与仪器使用，如示波器、信号源、频谱仪、电源分析仪等，能独立完成硬件测试与问题定位；
6. 具备良好的逻辑思维能力、问题解决能力与团队协作意识，工作认真负责，有较强的学习能力。

项目助理实习生  数量 1
岗位职责：
1.协助项目经理统筹项目全生命周期管理，跟踪项目进度，协调内外部资源，确保关键节点按期交付；
2.负责项目文档的标准化管理与归档；主导项目汇报PPT及阶段性总结的材料撰写与视觉排版，确保内容逻辑严谨、呈现专业；
3.协助筹备并组织跨部门会议，撰写会议纪要并跟踪决议事项闭环；协助推进日常流程审批及跨团队资源对接；
4.了解具身智能/机器人/AI行业前沿动态，协助完成技术文献梳理或项目申报。
任职资格：
1.本科及以上学历在校生，工科、项目管理、商科或相关专业优先；
2.对具身智能行业具有浓厚兴趣与深入认知，熟悉“硬件+算法+场景落地”的产业逻辑，具备持续学习与行业追踪意识；
3.熟练掌握PowerPoint等办公软件，具备出色的信息结构化处理能力，如排版，绘制流程图等技能；
4.逻辑思维清晰，执行力强，具备优秀的跨部门沟通协作与信息整合能力，工作严谨细致，具备高度责任心；
5.有项目管理、科研课题或竞赛经验者优先；无经验但自驱力强、学习快者同样欢迎。

加分项
1.了解敏捷/瀑布项目管理基础；
2.有机器人、AI、智能硬件相关项目/实习/竞赛经历；
3.英语读写流利，可独立查阅海外技术文档或参与跨国协作。
你将收获
1.深度参与具身智能真实项目，掌握标准化项目管理SOP；
2.表现优异者直通转正/优先录用，提供高含金量实习证明与推荐信；
3.沉浸式体验扁平开放、结果导向、技术驱动的团队文化，与行业顶尖大佬交流。

科研管理助理（实习生）  数量1
岗位职责：
1.负责市科创局AIRS科研进展月报数据搜集、整理、报告编写及市科创局系统填报；
2.负责龙岗区科创局AIRS科研进展季报数据搜集、整理、报告编写及报送；
3.负责港中深大学院长双周工作会议AIRS科研进展数据搜集、整理、PPT	编写；
4.负责梳理AIRS月度亮点科研成果，报送市科创局科研机构月度简报素材；
5.负责每月底提醒各中心/项目组在AIRS科管系统报送论文、获奖等成果，审核汇总并持续更新论文清单、纵向项目清单、获奖清单；
6.负责每月底收集部门工作进展，汇总编写职能部门例会PPT；
7.负责每月组织部门用电与消防安全自查并报送自查报告；
8.负责处理部门临时交办的各项工作。
任职资格：
1.工科硕士研究生一年级或大学四年级，具有人工智能、机器人等专业技术背景优先；
2.能够全日制到岗工作；
3.优秀的沟通能力，良好的亲和力，能准确地执行上级的各项指示，有责任心，能主动地开展工作。

科研助理（实习生）  数量2
岗位职责：
负责栓塞线圈等材料的细胞毒性测试相关工作，以及其他与细胞实验。
任职资格：
1. 本科及以上学历，能全职日到岗实习。
2. 熟悉实验室操作规范；具有细胞培养经验，可独立完成常规细胞实验（如细胞复苏冻存，MTT，死活染色等）。
3. 工作态度积极，具备良好的沟通汇报能力。


人力资源实习生  数量1
岗位职责：
1、理解招聘岗位需求，根据岗位需求进行简历筛选、简历沟通、招聘邀约等招聘工作。
2、负责跟进面试安排、面试评价及面试流程等工作。
3、协助人力资源部门相关的数据统计、流程完善等人力资源实践工作。
4、辅助支持HR其他工作事务。 
任职资格：
1、2027年及之后年限毕业的本科或研究生在读，人力资源、工商管理、心理学专业优先。
2、熟练使用相关办公软件。
3、具备良好的沟通表达能力和团队合作精神，对人力资源工作具备热情。
4、每周可在岗4天及以上，可持续实习三个月或更长时间。

博士后-人工智能/网络经济/能源网络方向 数量 若干
招聘方向
1. 群体智能决策优化：多智能体强化学习，人机协作，分布式机器学习的性能优化和激励机制设计；
2. 数据全生命周期管理：数据隐私保护、数据新鲜度优化和交易、机器学习模型交易机制设计；
3. 智慧能源网络：大语言模型辅助的电网调度算法，分布式可再生能源的优化，智慧储能机制优化。

任职资格：
国内外知名大学相关专业博士毕业，且博士毕业不超过3年；
1. 对跨学科（例如人工智能，计算机网络，能源，经济学等领域）研究有强烈兴趣；
2. 已在国际一流期刊和会议上发表多篇第一作者论文；
3. 良好的中英文口头和书面表达能力；
4. 能全职从事博士后研究工作，在站时间一般为2年。




博士后-机器人控制与运筹优化方向方向  数量 若干
岗位职责：
1.	机器人控制与优化方法研究 
•	开展机器人控制与运筹优化交叉方向研究，包括最优控制（Optimal Control）、模型预测控制（MPC）、轨迹优化（Trajectory Optimization）等 
•	探索复杂约束条件下的控制与决策方法（如多约束、多目标优化问题） 
2.	运动规划与调度优化 
•	研究机器人路径规划与运动规划算法（如RRT、PRM、优化型规划方法等） 
•	面向多机器人系统或复杂任务场景，开展任务分配与调度优化（Task Allocation & Scheduling）研究 
•	结合运筹优化方法（如整数规划、凸优化、启发式算法等）提升系统整体效率 
3.	复杂系统建模与求解 
•	构建机器人系统动力学模型与优化模型，解决高维、非线性系统问题 
•	探索接触丰富（contact-rich）场景下的控制与优化问题（如抓取、装配等） 
4.	仿真与实际系统验证 
•	在仿真平台（如Mujoco、Isaac Sim等）中验证控制与优化算法 
•	推动算法在真实机器人系统中的落地（机械臂、移动机器人、多机器人系统等） 
•	解决实际部署中的不确定性、噪声与延迟问题 
5.	科研项目与成果产出 
•	参与国家、省、市级科研项目研究与实施 
•	在机器人、控制或运筹优化领域高水平会议/期刊发表论文（如ICRA、IROS、RSS、CDC等） 
•	参与专利申请与技术成果总结
任职资格：
1.	基本条件 
•	已获得或即将获得博士学位（控制科学与工程、自动化、机器人、运筹学、应用数学等相关专业） 
2.	专业背景（符合一项或多项） 
•	最优控制 / 模型预测控制（MPC） 
•	运筹优化（整数规划、凸优化、组合优化等） 
•	机器人运动规划 / 轨迹优化 
•	多机器人系统 / 调度优化 
3.	科研能力 
•	在相关领域发表过高水平论文者优先 
•	熟悉优化工具与求解器（如Gurobi、CasADi、OSQP等） 
•	具备良好的编程能力（Python/C++） 
4.	工程与实践能力 
•	有机器人控制或规划算法实际落地经验 
•	熟悉机器人开发框架（如ROS/ROS2） 
•	有仿真平台使用经验（Mujoco、Isaac Sim等） 
5.	综合素质 
•	具备扎实的数学建模能力与问题抽象能力 
•	良好的沟通能力与团队合作精神

博士后-光学方向  数量 若干
岗位职责：：
1.	围绕光学与光电技术方向开展前沿研究，包括但不限于光学系统设计、成像技术、激光技术、光电检测等；
2.	参与科研项目申报、实施与管理，推动关键技术攻关及成果产出；
3.	负责相关实验方案设计、系统搭建与数据分析，完成高质量科研论文或专利；
4.	协助推进科研成果工程化与应用转化，支持相关产品或系统开发；
5.	参与团队建设及学术交流，指导研究生或科研助理开展研究工作。
任职资格：：
1.	已获得或即将获得光学工程、光学、物理学、电子科学与技术等相关专业博士学位；
2.	具备扎实的光学理论基础和实验能力；
3.	具备良好的科研能力，在相关领域发表过高水平学术论文；
4.	具备良好的英文读写能力和学术沟通能力；
5.	具有较强的独立科研能力、团队合作精神和责任心。

博士后-AI 大模型方向  数量 若干
研究方向
1. 大模型基础架构、训练优化、对齐、评测与高效推理。
2. 大语言模型、多模态大模型、智能体系统与工具增强推理。
3. 基于大模型的决策、优化、科学计算与复杂系统建模。
4. 面向能源、交通、金融、机器人等行业场景的大模型创新应用。
岗位职责：
1. 围绕上述研究方向开展原创性研究，凝练科学问题，设计严谨实验、消融分析与可复现实验流程。
2. 开发和维护大模型训练、微调、评测、高效推理与部署相关研究管线。
3. 在人工智能、机器学习、自然语言处理、计算机视觉、机器人及交叉学科领域的重要会议或期刊发表研究成果。
4. 与AIRS、香港中文大学（深圳）的教师、博士后、工程师、研究生及外部合作伙伴开展协同研究。
5. 根据项目需要参与科研项目申请、数据集建设、开源发布、技术报告撰写和产业合作。
基本条件：
1. 已获得或预计在入职前获得计算机科学、电子工程、人工智能、自动化、数据科学或相关领域博士学位。
2. 在人工智能领域具有扎实研究基础，研究方向包括但不限于大模型、机器学习、自然语言处理、多模态学习、决策智能、优化或相关方向。
3. 在NeurIPS、ICML、ICLR、ACL、EMNLP、CVPR、ICCV、AAAI、IJCAI、KDD或相关IEEE/ACM Transactions等高水平会议或期刊上有论文发表记录。
4. 熟练掌握Python及PyTorch、TensorFlow等主流深度学习框架，具备优秀的算法实现与实验能力。
5. 具备良好的英文科研交流能力、独立科研能力和团队协作能力。
优先条件：
1. 具备大规模模型训练、参数高效微调、基于反馈的强化学习、多模态学习、检索增强生成、模型压缩、高效推理或AI智能体相关经验。
2. 具有将AI大模型应用于能源、交通、金融、机器人、智能制造或其他复杂产业系统的研究或项目经验。
3. 熟悉可复现实验、MLOps、分布式训练、GPU集群环境、数据治理或隐私保护AI系统。
4. 具有项目组织、学生指导、跨学科合作或开源社区经验。

博士后-灵巧手方向  数量 若干
岗位职责：
1.参与灵巧操作方向的前沿算法研究，包括但不限于Vision-Language-Action（VLA）模型、Sim-to-Real等。
2.负责迭代和优化出具备独创性、有效性的可泛化端到端灵巧手操作技术路线。
3.推动前沿算法在臂手协同机器人平台的落地应用，协同工程团队实现机械臂操作的创新应用展示。
任职资格：
1.计算机、人工智能、机器人相关专业博士学位，拥有相关方向1年以上研究经历。
2.对端到端通用操作模型有深入理解，有灵巧手操作科研或落地项目经验者优先。
3.熟悉至少一种主流仿真环境或框架如IsaacGym/Sim、PyBullet、SAPIEN、MuJoCo者优先。
4.具备良好的计算机编程能力（Python或C++语言），熟悉Linux/ROS操作系统，代码规范良好，有较强的工程实现能力。
5.在RSS、CoRL、ICRA、IROS等机器人领域会议或CVPR、NeurIPS、ICLR等人工智能领域会议发表过的论文者优先。

博士后-医用脑机接口研究 数量 若干
岗位职责：
聚焦脑机接口中长期科研，重点组织置入系统、电极材料、信号处理等领域前沿研究与难题攻关，推动自主创新。牵头申报重点科研项目，统筹经费与成果产出。拓展国内外合作，提升学术影响力。
任职资格：
博士学历（脑机接口、生物医学工程等相关领域），丰富科研及工程化经验者可放宽。熟悉医用脑机接口临床转化路径。具备突出的组织协调与资源整合能力，优秀的学术沟通能力与战略视野。


地址：
广东省深圳市龙岗区星河WORLD G2栋13-15楼

AIRS官网： https://airs.cuhk.edu.cn/
招聘官网：https://airs.zhiye.com/
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